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APPLICATION OF ANYLOGIC ENVIRONMENT  

FOR MODELING MILITARY SYSTEMS 
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Аннотация. Рассматриваются вопросы создания имитационной мо-

дели процесса сбора, обработки и доведения данных об объектах против-

ника в комплексах средств автоматизированного управления (КСАУ) ар-

тиллерийского дивизиона. Описаны этапы создания и работа модели, пока-

зана возможность ее использования для проведения научно-исследо-ватель-

ских работ. 
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Abstract. Questions of creation of simulation model of process of collecting, 

processing and delivery of data on objects of the opponent in KSAU of an artillery 

division are considered. The stages of creation and operation of the model are de-

scribed, the possibility of its use for scientific research is shown. 
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На сегодняшний день ведется масштабное оснащение ракетных войск 

и артиллерии современными КСАУ. Комплексы обеспечивают автоматиза-

цию таких процессов или функций управления войсками или оружием (бо-

евыми средствами), как: сбор, обработка, хранение и выдача информации, 

необходимой для оптимизации управления войсками и оружием, а также 

обеспечение функции разведки и обнаружения целей, связи и передачи дан-

ных. 

Применение КСАУ в значительной мере повышает оперативность, не-

прерывность и устойчивость управления подчиненными формированиями. 

По некоторым оценкам, продолжительность циклов управления снижается 

в 2-3 раза, степень полноты и актуальности информации о противнике по-

вышается в 3-4 раза, расход боеприпасов уменьшается, а наносимый ущерб 

противнику увеличивается в 2-2,5 раза. 



Однако в условиях высокой интенсивности тактических действий мно-

гократно возрастает значение информационных процессов. Их эффектив-

ность в КСАУ во многом будет определять устойчивость, непрерывность и 

оперативность управления артиллерийскими формированиями.  

В этой связи проведение исследований информационных процессов с це-

лью их оптимизации является актуальной задачей. 

Выполнение исследований на «реальных» образцах вооружения свя-

зано с большими материальными затратами. Кроме того, не всегда удается 

привлечь для натурных экспериментов требуемый образец вооружения. По-

этому для проведения экспериментов часто используют имитационные мо-

дели. 

В данной работе рассмотрено построение имитационной модели про-

цесса сбора, обработки и доведения данных об объектах противника в 

КСАУ артиллерийского дивизиона. Схемы сбора и доведения разведдан-

ных представлены на рис. 1 [3]. 

 

 

а) схема сбора разведданных  

в артиллерийском дивизионе 

 

б) схема доведения разведданных  

в артиллерийском дивизионе 

Рис. 1. Схемы сбора и доведения разведданных  

в артиллерийском дивизионе 

Для реализации имитационной модели процесса сбора, обработки и до-

ведения выбрана система имитационного моделирования AnyLogic [1].  

В процессе разработки имитационной модели в среде AnyLogic были 

созданы следующие группы объектов:  

- агенты, имитирующие объекты дивизиона: машина командира бата-

реи (МКБ), машина командира дивизиона (МКД), подвижный разведыва-

тельный пункт (ПРП); 

- агенты, имитирующие объекты противника; 

- агент «Заявка», имитирующий сообщение (данные о противнике). 

После определения объектов модели была выполнена настройка их 

функционирования в соответствии с реальными образцами вооружения. 

Для объектов дивизиона МКБ и МКД были созданы диаграммы про-

цессов, задающие последовательность операций над заявками. Настройка 



функционирования объекта ПРП осуществляется программой на языке 

Java [2].  

Для каждого из объектов противника установлено определённое пове-

дение, представленное диаграммой состояний. Каждый объект противника 

может находиться в одном из двух состояний: «обнаружен», «не обнару-

жен». 

Для наглядного представления обстановки разработано анимирован-

ное представление объектов. Слева на рис. 2 представлен артиллерийский 

дивизион (темно-зеленым цветом – МКБ, серым – МКД, светло-зеленым – 

ПРП), справа – объекты противника. 

 

 

Рис. 2. Анимированное представление обстановки 

Ввод значений параметров информационного процесса (средний раз-

мер сообщения и интенсивность отправки сообщений командиру дивизи-

она) задаются в диалоговом окне (рис. 3). 

 

 

Рис. 3. Ввод значений входных параметров 

После ввода исходных данных и запуска модели происходят следую-

щие действия: при обнаружении ПРП или МКБ объекта противника форми-

руется сообщение, которое после обработки отправляется в МКД началь-

нику разведки. На автоматизированном рабочем месте (АРМ) начальника 

разведки сообщения обрабатываются, после чего информация доводится 



командиру дивизиона и командирам батарей. В ходе выполнения процесса 

ведется сбор статистики по заданным показателям. 

На основе собранных статистических данных рассчитываются: сред-

нее время доведения разведданных с момента начала ввода информации 

разведчиком на АРМ КНМ до остальных потребителей, коэффициент за-

грузки АПД и АРМ ДЛ, объем переданной абонентам обработанной инфор-

мации. Результаты выводятся в численном и графическом видах  

(рис. 4). 

 

 

Рис. 4. Окно вывода результатов моделирования 

Проверка модели на адекватность показала высокую сходимость полу-

ченных результатов с данными натурных экспериментов, проведенных в 

ходе испытаний образцов вооружения, военной и специальной техники. По-

ложительные результаты проверки модели на адекватность дают возмож-

ность использовать ее для проведения исследований процесса сбора, обра-

ботки и доведения данных об объектах противника и разрабатывать пред-

ложения по совершенствованию информационного процесса. 
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